
“ การบูรณาการ ผ่านกระบวนการความคิดร่วมกัน 
เพื่อพัฒนานวัตกรรมหุ่นจ าลองทางการแพทย์ ”

ภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ ภาควิชาสูติศาสตร์-นรีเวชวิทยา, งานเวชนิทัศน์

น าเสนอโดย 

สมพจน์ หวลมานพ 
นักวิชาการช่างศิลป์ ช านาญการพิเศษ / หัวหน้างานเวชนิทัศน ์คณะแพทยศาสตร์ มศว



ที่มาและความส าคญั

1. เพื่อพัฒนากระบวนการบูรณาการศาสตร์ร่วมกัน (แพทยศาสตร์ วิศวกรรมศาสตร์ (ชีวการแพทย)์ 
และศิลปศึกษา) ในการพัฒนานวัตกรรม ต้นแบบงานหุ่นจ าลองทางการแพทย์ 

2. เพื่อให้เกิดผลลัพธ์ ตามแนวทางค่านิยมของคณะแพทยศาสตร์ (MEDSWU) E Excellence 
ท างานโดย มุ่งเน้นผลลัพธ์ ทีเ่ป็นเลิศและสร้างสรรค์นวัตกรรม

1. เพื่อศึกษาแนวทางการสร้างสรรค์ต้นแบบงานหุ่นจ าลองทางการแพทย์ด้วยการบูรณาการ
ศาสตร์ต่างๆ 

2. เพื่อเผยแพร่ความรู้ คุณค่า โครงงาน การวิจัย การสร้างต้นแบบงานหุ่นจ าลองทางการแพทย์ 
ของ ทีม มศว

วัตถุประสงคโ์ครงการ



แนวคดิการบูรณาการ

1. ระดมความคิดร่วมกัน 2. ออกแบบและพัฒนา
3. ทดลองใช้งานจริง 4. ปรับปรุงและพัฒนาต่อเนื่อง

ขั้นตอนการด าเนินงาน
สืบเนื่องจากนิสิตสาขาวิชาวิศวกรรมชีวการแพทยคณวิศวกรรมศาสตร์

มศว มีความสนใจ สร้างสรรค์งานหุ่นจ าลองทางการแพทย์เริ่มตั้งแต่ปี
การศึกษา 2566 -`ปัจจุบัน โดยมีขั้นตอนดังนี้ 

- นิสิต ได้เข้ามาปรึกษา โครงงานหุ่นจ าลองทางการแพทยท์ีส่นใจ ร๋วม
กับอาจารย์แพทย์ และหัวหน้างานเวชนิทัศน์ เพื่อวางแผนการจัดหาวัสดุ 
อุปกรณ์ แนวทางการสร้างสรรค์หุ่นจ าลองทางการแพทย์ 

- สาขาวิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มศว จัดท า
หนังสือบันทึกข้อความ ขอ ความอนุเคราะห์ ลงนามโดยคณบดี ถึงคณบดี 
คณะแพทยศาสตร์ มศว

- นิสิต ร่วมกับหัวหน้างานเวชนิทัศน์สร้างสรรค์หุ่นจ าลองทางการ
แพทย์และน าให้อาจารย์แพทย์ และนิสิตแพทย์ ได้ทดลองใช้ เพื่อน ามา
แก้ไข พัฒนา ปรับปรุงให้มีประสิทธิภาพต่อไป (กรณีที่อาจารย์แพทย์เป็นที่
ปรึกษาโครงงานของนิสิต)

- นิสิต น าเสนอโครงงาน และเผยแพร่นวัตกรรม ผลงานหุ่นจ าลองทาง
การแพทย์ภายใน มศว และ ภายนอก มศว

แพทยศาสตร์

วิศวกรรมศาสตร์
ชีวการแพทย์ ศิลปศึกษา

ความรู้ทางกายวิภาค
และวิทยาศาสตร์

การแพทย์

ทักษะการ
ปฏิบัติการ
ทางศิลปะ

การออกแบบ
เทคโนโลยี
มาประยุกต์นวัตกรรม

หุ่นจ าลอง
ทางการแพทย์



โครงงาน หุ่นจ าลองแขนส าหรับฝึกหัตถการเส้นเลือดแดงและเส้นเลือดด าทางการแพทย์เบื้องต้น 
(Arm manikin for basic medical artery and vein procedures)

หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2566 ได้รับเชิญเป็นอาจารย์ท่ีปรึกษา น.ส.ธนวรรณ สายาจักร์ รหัส 63109010113   น.ส.ศิรภัส โก้สกุล รหัส 63109010125
นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการแพทย์

2566

กระบวนการท างาน
แบบบรูณาการร่วมกนั



โครงงานวิศวกรรม เรื่องหุ่นจ าลองฝึกทักษะการขูดมดลูก 
หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2566 ได้รับเชิญเป็นอาจารย์ท่ีปรึกษาร่วม ให้กับ นางสาวพิมพ์ภัสสร ทองไทยสกุล 

นิสิตภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ ชั้นปีท่ี 4 รหัส 63109010118

2566-67



การพัฒนาต่อยอด
หุน่จ าลองทางการแพทย์

(อยู่ระหว่างด าเนินการ)

2568



2568

นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการแพทย์ 
ที่ร่วมกันพัฒนานวัตกรรมหุ่นจ าลองทางการแพทย์

การประชุมร่วมกันเพื่อการบูรณาการพัฒนาหุ่นจ าลองทางการแพทย์
จากคณะวิศวกรรมศาสตร์ (อ.ดร.วงศ์วิทย์ เสนะวงศ์ ), 

คณะแพทยศาสตร์ (รศ.นพ.เมธาพันธ์ กิจพรธีรานันท์ ภาควิขาสูติศาสตร์ฯ,
ว่าที่ร้อยตรี สมพจน์ หวลมานพ หัวหน้างานเวชนิทัศน์)



2568

โครงงาน หุ่นส าหรับฝึกฝังเข้ม เพ่ือยกระดับความปลอดภัยและความแม่นย าในการฝึกส าหรับแพทย์แผนจีน 
หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2567 ได้รับเชิญเป็นท่ีปรึกษาร่วมโครงงาน น.ส.ฐิยตา ศิริมุขอาคม  รหัส 65109010201  นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการแพทย์



2568

โครงงาน หุ่นจ าลองฝึกทักษะการตรวจมะเร็งเต้านมในระยะเบื้องต้น
หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2567 ได้รับเชิญเป็นท่ีปรึกษาร่วมโครงงาน น.ส.อิชยา บุญนาค รหัส 65109010124  นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการแพทย์

(อยู่ระหว่างด าเนินการ)



2568

โครงงาน การพัฒนาชุดฝึกใส่ห่วงอนามัยคุมก าเนิดชนิดทองแดงเพื่อความปลอดภัยของผู้หญิง
หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2567 ได้รับเชิญเป็นท่ีปรึกษาร่วมโครงงาน น.ส.พิชญาภัค กลิ่นจันทร์ รหัส 65109010275   นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการ

แพทย์



2568

โครงงาน หุ่นจ าลองส่วนแขนทางการแพทย์ส าหรับฝึกปฏิบัติการหัตถการทางหลอดเลือด                          
(Medical Simulation Arm <odel for Intravenous Procedure)

หมายเหตุ.... ปีการศึกษา 2567 ได้รับเชิญเป็นท่ีปรึกษาร่วมโครงงาน นายอภิเดช แผนสะท้าน รหัส 65109010119   นิสิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิศวกรรมชีวทางการ
แพทย์

(อยู่ระหว่าง
ด าเนินการ)



2568



ผลลัพธ์
ต้นแบบ

ผลกระทบ
ที่คาดหวัง

สรุป

• E: Excellence (ท ำงำนโดยมุ่งเนน้
ผลลพัธท่ี์เป็นเลศิ และสรำ้งสรรคน์วตักรรม)
• เกิดจากความร่วมมืออยา่งแทจ้ริง

• การบูรณาการคือหวัใจของนวตักรรมน้ี
• ไดต้น้แบบท่ีใชง้านไดจ้ริง
• เป็นจุดเร่ิมตน้ของความร่วมมือระยะยาว

• สนบัสนุนการเรียนรู้ของนิสติฯ มศ
• ลดตน้ทุนการน าเขา้หุ่นจากต่างประเทศ
• กระตุน้การพฒันานวตักรรมดา้นการแพทย์

• สร้างตน้แบบหุ่นจ าลองทางการแพทย์
• มีความสมจริง,ใชใ้นการเรียนการสอน
• สะทอ้นความร่วมมือจากหลายศาสตร์

ค่านิยม
MEDSWUการบูรณาการ ผ่าน

กระบวนการความคิดร่วมกัน 
เพ่ือพัฒนานวัตกรรม

หุ่นจ าลองทางการแพทย์



ขอบคุณ / Q&A
ด้วยความขอบคุณ

สามารถสอบถามหรือแลกเปลี่ยนเพิ่มเติมได้
เพื่อการพัฒนาหุ่นจ าลองทางการแพทย์ ในประชาคม มศว 

SWU Innovation
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